ОПРОСНЫЙ ЛИСТ для заказа электродвигателей АДЧР (для частотно-регулируемого привода)
Наименование предприятия-заказчика: _______________________________________________________________
Адрес: __________________________________________________________________________________________
Телефон, e-mail: __________________________________________________________________________________
Контактное лицо: (ФИО, должность): _________________________________________________________________
Внимание!!! Если мощность базового двигателя известна, то заполняются пункты 5-19
Если мощность базового двигателя требуется рассчитать – заполняются все пункты, кроме п. 5
	№
	Наименование параметра
	Значение параметра

	1
	Тип приводного механизма (насос, вентилятор, конвейер, кран и т.п.) и/или его механическая характеристика M=f(n)
	

	2
	Тип соединения с приводным механизмом (шкив, муфта или др.) Если шкив, то указать диаметр и ширину ведущего шкива, тип ремня
	

	3
	Мощность приводного механизма (не двигателя!!!) в установившемся режиме работы при номинальной частоте вращения, кВт
	

	4
	Режим работы электропривода 
(для режимов, отличных от S1, необходимо указать ПВ ( %) и/или указать циклограмму работы n=f(t), M=f(t), и динамический момент инерции механизма, приведенный к валу электродвигателя J, кг*м2)
	

	5
	Мощность базового электродвигателя (если рассчитана или известна), кВт
	

	6
	Номинальная частота вращения при 50Гц, об/мин
	

	7
	Глубина регулирования скорости в продолжительном режиме (1:ХХХ)
	1:

	8
	Напряжение питания при 50Гц и соединение фаз обмотки, В
	

	9
	Монтажное исполнение IM
	

	10
	Степень защиты электродвигателя (по умолчанию IP54)
	

	11
	Установка электродвигателя: 
а) внутренняя (в помещении); б) наружная (под навесом);

в) наружная (под открытым небом); г) иное (указать)
	

	12
	Диапазон температур окружающего воздуха от… до… °С
	

	13
	Необходимость установки токоизолированного подшипника      Да/Нет
	

	14
	Датчики температурной защиты (по умолчанию – «1»)
«1» - датчики защиты обмотки статора (3 РТС термистора в обмотке)

«2» - датчики защиты обмотки статора и датчики температуры подшипников
	

	15
	Необходимость установки датчика скорости/положения      Да/Нет
	

	
	Тип сигнала:   TTL; HTL; резольвер;  sin/cos  и напряжение питания
	

	
	Разрешающая способность датчика «0-20000» импульсов/оборот
	

	16
	Необходимость установки электромагнитного тормоза        Да/Нет
	

	
	Тип тормоза -статический (стояночный); -динамический)
	

	
	Отношение момента тормоза к моменту двигателя Мт/Мдв и или величина момента тормоза (если есть особые требования), Нм
	

	
	Необходимость регулировки тормозного момента (до 0,5*Мт)     Да/Нет
	

	
	«0» - без контроля срабатывания
«1» - с контролем срабатывания (указать тип контакта –НР –НЗ)
«2» - с ручным растормаживанием

«3» - с контролем срабатывания и ручным растормаживанием
	

	
	Напряжение питания тормоза, В
	

	17
	Необходимость установки узла независимой вентиляции       Да/Нет
	

	
	Напряжение питания независимого вентилятора
	

	
	Степень защиты узла независимой вентиляции (по умолчанию IP44)
	

	18
	Особые требования, в том числе по габаритным, присоединительным размерам и условиям эксплуатации (удары, вибрация, агрессивная среда и т.д.):


	19
	Количество, шт.
	


В случае незаполненных пунктов или отсутствия дополнительных требований, электродвигатель изготавливается в исполнении У3, степенью защиты двигателя IP54 и узла независимой вентиляции IP44, напряжением 380В, с нормальным уровнем вибрации, со встроенными датчиками температурной защиты, с шариковыми нетокоизолированными подшипниками; цвет окраски определяется изготовителем; установочно-присоединительные размеры электродвигателей соответствуют общепромышленным сериям АИР, 5А, АДМ (с привязкой мощности к габариту двигателя по ГОСТ); типы разъемов и штуцеров определяет изготовитель.
	Подпись представителя заказчика
	Дата

	__________________/                                /
	_______________________ 202__ г. 


